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2. Robusto

Um controlador
capaz de ser
robusto a falha de
atuadores e
perturbacgoes.

3. Econémico
Um controlador que é capaz de ter um tempo de
acomodac¢ao muito pequeno, quase ou henhum
sobressinal, portanto sendo capaz de ter uma
maior eficiéncia energética. Lot




